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Concepto de modelo fisxcq y"mdBe
evolucibn cientlifica. Méﬁodo Clﬁh
Magnitud. Unidades, Cantx
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CINEMATICA UEL PUNTG :

matembtico. Historia breve de la
ffico. Observaciones vy mediciones,
dad. V ler més probeble., Incerteza. Propaga
s. Inceftezas pccidentales y matem&ticas.
'Mpreciéﬁlén. Eestimacidn. Sensibxlldad Dis~-
LA, Conversiones. i
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Vector agcelerscidn. Algunos tipos
0 uniforme. Movimiento rectill-/

'Hto cirFcular. Movimiento circular
uniforme. Movimiento g&rcalar unlformvmpnte varisde. Movimiento en /
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vegctor posicidn., Vector. VﬁlOC‘dad
de mavimientos, Movxmlentu rec 1#

MOVIMIENTO RELATIVO

Movimiento absoluto, relamlvo y. eig 5
des, Composicidn de aceléwaCLO:':' Mov1mlento relativo rectilineo u-
niforme., Tranaform301onw | : :
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Concepto de masa. Concep‘
Newton. Ley de gravit
y masa - graVLtatorla.
inerciales.

ad, Concepto de fuerza. Leyes de
Concepto de peso, Masa 1nerta?'
. Fuerza centripeta; Sistemas nay

‘Teoregma de la cantidad de movi-i
. Potencis. Funcidn potencial, /
39rav1tatorio. Fuerzas disipati-|
s fuerzas vivas. Conservacifn de;

miento. Impulso. Concé
Campo y fuerzas conser
ves. Energla cindticay
la energlia mechnica.
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centros de momentos. Momento ///]
momentos, Centros de gravedad vy |
gl centro de masas del sistema. il
w Impulso lineal. Teorsma del mg:
impulso angular. Teoremas de con.
ivivas. Conservecidn de le energla.
.'8U centro de gravedad, Chogues.

Momento. Momento centg
axlal. Expresiones and
de masa. Ecusciones de

mento de la cantidad de
servacidn, Teorema de ! la§>
Movimiento del qlqtema résp
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Movimientos elementales de “n s&ixdog Traslaci®n, Rotacibn alrededor
de un sje. Rotacidn alrededor de ‘Un eje y deslizaemiento & lo largo /
de 61, Mov*mlento Beneral dn'un $81ido., Movimiento de un sélido 80~/
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bre la superficie de otro. Deslizemiento, Roda®OTET Pavdtajé} Movi=

misnto de un sdlido. Eje_inatanﬁéheo de rotacidn, Composgicibn de ve
locidades de rotscibn y traslacién, -

LINAMICA DEL SOLIDO RS e

Teoremes generaled de la dindmica del sblido rigido. Pin&mica del /
j . ablido rfgido en movimiento detraslacibn., Momentos y productos de
U inercia. Radio de giro. Teorema de Steiner. C&lculos de momentos de
o inercia, Momento cindtico en.la'rotacién de un sélido alrededor de
. un eje fijo. Teorema del momento de la cantidad de movimiento. ley
de les freas. Fuerzas centralées, Dindmica de rotacién de un sdlido
alrededor de un eje fijo principal de inercla. Movimiento de una fi
gura plana en su pleno o de un s6lido con un eje principal de iner=
cia paralelamente a sf mismo. Uin&mics de rotacidn de un sblido al- . |
rededor de un eje paralelo a?Un@ﬁprincipal de inercia. Trabejo de /
rotacifn. Energfa cindticas de' ratecidn. Teorema de las fuerzas vi-/
ves., Movimiento giroscépico.. = , {
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Estado de equilibrio. Tipo de fuerzss o ecciones. Ligeduras o enla- :
ces del sgistema., Equilibrio del punto materiel libre, Principio de :
alslamiento. Equilibrio de un punto con ligaduras. Equilivric de g

: los sistemes materisles. £quilibrio del s8iido con ligaduras. Equi- - |

U ‘ librio de un sistema formadoipor varios sélidos. Rozamiento s6lido- ki
: s6lido. Frincipio de los trabajos Virtueles,

MOVIMIENTO OSCILATORIO O VIBRATORIO |

: Introduccibn. Movimiento armfnico simple. Cinem&tica del movimiento
b arménico simple, Din&mica del movimiento armbnice simple. Energé ti-
i ca del movimiento armbnico simple. Composicifn de dos movimientos /

vibratorios arménicos de igual'direccibn y frecuencia. Composici®n
e de dos movimientos armbnicos simples de igual direccidn y diferen-/
T tes frecuencis, Composicién de|dos movimientos arménicos simples de

direcciones perpendiculares. $ lacicnes simples amortiguadas. //. .
Oscilaciones forzadas cgﬁ‘a@' %?Uam;ento; '
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ELASTICIDAD R
Cuerpos elésticos e inelésti;
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mite de elasticidsd., Tipos de es
. Traccibn., Contraccién lateral,
uniforme, Coeficiente de compre- '
de. rigidez, Torsibn. '
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., fuerzos en el interior de un
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@ sibilidad. Flexién plana, M
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tos. Concepteo de presidn. Equili-
gravedad, Vasos comunicentes. Teo
Fherzas sobre superficies planas
gullTéorema de Arquimedes. Equilibrio -
brioc de los cuerpos flotentes., At-
Sméqos‘superficiales.
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Nociones generales. Fluf
brio de flufdos en el cg
rema de Pascal. Prensg h

sumergidas. Centros
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mbsfera. Presifn atmo

DINAMICA DE FLUIGOS

Introduccidn. tLincas dey
de Bernouilli. aplicacilc

 Ecuaci6n de continuidad. Teorema :
dofema’ de Bernouilli. Teorema ds /
sidad. Ley de Stokes., Mowimiento de
. Deduccibn de la Ley de Poisgeuill




