Ministerio de Educacion, Ciencia y
Tecnologia
Universidad Tecnologica Nacional
Facultad Regional Rosario

Rosario, 18 de marzo de 2

VISTO la Ordenanza N° 1150 del Consejo Superior, mediante la cual aprueb
Diseno Curricular de la Carrera Ingenieria en Sistemas de Informacion, implementandc
partir del ciclo lectivo 2008, y

CONSIDERANDO

Que se hace necesario elaborar el programa analitico de la asignatura Algeb
Geometria Analitica de la carrera Ingenieria en Sistemas de Informacion.

Que el mismo fue elaborado teniendo en cuenta los objetivos y conten
sintéticos de la Ordenanza N° 1150.

Que dicho programa cuenta con el aval del respectlvo Consejo Departamental.

Que la Comision de Ensefanza analizd la propuesta y aconsejo su aprobacion.

Por ello y atento a las atribuciones otorgadas por el articulo 85 del Este
Universitario.

EL CONSEJO DIRECTIVO DE LA FACULTAD REGIONAL ROSARIO
DE LA UNIVERSIDAD TECNOLOGICA NACIONAL

RESUELVE:

ARTiCULO 1°.- Aprobar el programa analitico de la asignatura Algebra y Geom
Analitica, del primer nivel, de la carrera Ingenieria en Sistemas de Informacion, con ¢
(5) horas semanales, de dictado anual, que se agrega como Anexo | de la pres
resolucion.

ARTICULO 2°.- Registrese. Comuniquese. Cumplido, archivese.

RESOLUCION N° 025/2008

Ing. Rubén F. CICCARELLI

UTN Decano

FAC_REG.ROS.

Ing. Mateo RODRIGUEZ VOLTA
Secretario Académico




ALGEBRA Y GEOMETRIA ANALITICA (I.S.I.) - 2008
PROGRAMA ANALITICO

Este proyecto de contenidos conceptuales responde a la exigencia de contenidos minim
enunciados en el programa sintético de la asignatura del Disefio Curricular de la Carrera ¢
Ingenieria en Sistemas de Informacion (Ordenanza N° 1150/07 - C.S.U.).

CONTENIDOS CONCEPTUALES:

Unidad Didactica 1: Vectores
1.1 Vectores geométricos. Operaciones con vectores. 1.2 Independencia lineal. Bases !
componentes. 1.3 Expresion de operaciones por componentes. 1.4 Angulo entre vecto
res. 1.5 Cosenos directores. 1.6 Producto escalar. 1.7 Proyecciones. 1.8 Producto vec
torial y producto mixto. Aplicaciones.

Unidad Didactica 2: Recta en el plano
2.1 Ecuacién vectorial de la recta en el plano. 2.2 Ecuaciones paramétricas, ecuacién ge
neral y forma explicita. 2.3 Paralelismo y perpendicularidad. 2.4 Distancia de un punto
una recta. 2.5 Angulo entre dos rectas. 2.6 Intersecciones de rectas. 2.7 Inecuacione
lineales en dos variables. 2.8 Introduccién a la programacién lineal.

Unidad Didactica 3: Plano vy recta en el espacio v
3.1 Ecuacidn general del plano. 3.2 Paralelismo y perpendicularidad entre planos. 3..
Planos proyectantes. 3.4 Distancia de un punto a un plano. 3.5 Ecuaciones de una rect
en el espacio: distintas formas. 3.6 Resolucién de problemas que involucran 2 planos
rectas.

Unidad Diddctica 4:  Coni
4.1 Las conicas como intersecciones planas de una superficie cénica. 4.2 Circunferenciz
parabola, elipse e hipérbola: ecuaciones canénicas. 4.3 Traslacién y rotacidén de ejes
4.4 Ecuaciones paramétricas de curvas. 4.5 Coordenadas polares. 4.6 Uso de herra
mientas computacionales.

Unidad Didactica 5: S fici
5.1 Algunas supertficies particulares: Superficies cilindricas, conicas y de revolucién. Estu
dios de simetrias. 5.2 Supetficies cuddricas. Superficies esféricas. Elipsoides. Hiperboiof
des. Conos. Paraboloides. 5.3 Coordenadas cilindricas y esféricas. 5.4 Uso de herramien
tas computacionales.

Unidad Diddctica 6: Matri et inant
6.1 Ejemplos motivadores de matrices. 6.2 Matrices: Definicién y notacién. 6.3 Matrl
traspuesta. 6.4 Operaciones con matrices. 6.5 Determinantes: Definicién y propiedades
6.6 Método de Gauss-Chio. 6.7 Inversa de una matrtiz cuadrada. 6.8 Rango de matrices
6.9 Uso de herramientas computacionales.

Unidad Diddctica 7: Sistemas de equacion
7.1 Sistemas de ecuaciones lineales,
mentales. 7.3 Método de Gauss y de Gauss-Jordan. 7.4 Teorema de Cramer. 7.5 Teo
rema de Rouché. 7.6 Sistemas homogéneos. 7.7 Matriz pseudo inversa. 7.8 Uso d
herramientas computacionales.

ALGEBRA Y GEOMETRIA ANALITICA (1.S.1)



ALGEBRA Y GEOMETRIA ANALITICA (1.S.1.) 2

8.1 Espacios vectoriales. 8.2 Subespacios. 8.3 Dependencia lineal. 8.4 Bases y dimen-
sién. 8.5 Componentes. 8.6 Espacios con producto interno. 8.7 Ortogonalidad. 8.5
Norma.

Unidad Didactica 9:  Transformaciones lineales
9.1 Transformaciones lineales. 9.2 Nicleo y recorrido. 9.3 Dimensién del nicleo y rango
de la transformacién. 9.4 Representacion matricial de transformaciones lineales.

Unidad Didactica 10: Autovalores y autovectores.
10.1 Autovalores y autovectores de una transformacién lineal. 10.2 Propiedades de auto-
valores y autovectores. 10.3 Polinomios caracteristicos. 10.4 Calculo de autovalores y
autovectores en el caso de dimensién finita. 10.5 Matrices semejantes. Diagonalizacién.
10.6 Aplicaciones. 10.7 Uso de herramientas computacionales.
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